PLANIFICATION DES COURS

Baccalauréat en génie de la production automatisée

A26 H27 E27 A27 H28

ATEO75 I\{(?uroFOCUS : stratégies

d'études optimales
ATEOSS Neur’oFOCUS : équilibre de vie

aux €tudes
ATE100 [Intégrité intellectuelle I I I I
ATE150 R’égle.s’de base en sant¢ et

securite
CHM131 |Chimie et matériaux JS JS JS JS JS
COM120 |Méthodes de communication JS S JS JS JS
ENT201 |Gestion financiere d'entreprise J J J J
ENT202 [|Introduction a I’entrepreneuriat JS J JS J JS
ENT601 |Marketing et ventes J J
ETH310 |Encadrementdelaprofessionet | g IS NS S 35

¢thique professionnelle

Enjeux éthiques de I’intelligence
ETH610 artificidle J J J J J
GIA410 dG’e.stl(’)n‘et.economle des projets S S IS S S

ingénierie

Projets d’ingénierie
GIAS01 internationaux et multiculturels S
GIAGO2 Ergonqmle et sécurité en milieu IS IS IS IS IS

industriel

Automates programmables:
GPA142 langages et mise en oeuvre J J J J J
J : Cours disponible de jour
S : Cours disponible de soir
| : Cours disponible en formule intensive 10/5/2026

L'Ecole se réserve un droit de modifier la planification sans préavis




A26 H27 E27 A27 H28
Conception de systémes de
GPA205 production J J J J J
GPA210 Elf’:mepts de fabrication 3 3 3 ] 3
mécanique
GPA220 |Analyse des circuits €lectriques J J J
GPA305 Elerfle?nts de résistance des ] ] ] ]
materiaux
GPA325 |Introduction a 1'¢lectronique J J J J
GPA434 Ingénierie des systémes orientés- 3 3 3 ] 3
objet
Conception assistée par
GPA445 ordinateur J J J J J
GPAS35  |Systémes asservis J J J J J
GPA546  |Robotsindustriels J J J J
GPA551  |Production et gestion de projets S J J J J
GPAG59 |Vision artificielle J J J J
GPA663 Mo@ehsatlon et s1mqlat10n de 3 3
systémes de production
Fabrication assistée par
GPAGE4 ordinateur J J
GPAGET Qonqept!on etg mul ation de 3
circuits électroniques
GPA668 |Capteurs et actionneurs J J
Introduction a I’intelligence
GPABTL | artificielle J J
J : Cours disponible de jour
S : Cours disponible de soir
I - Cours disponible en formule intensive 10/5/2026

L'Ecole se réserve un droit de modifier la planification sans préavis
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GPA675 gjtg(l)ﬁ':ﬁrﬁ ecsie données et S S
GPAG78 |Méthodes numériques J J
GPAG85 |Base de données S
GPA710 |Apprentissage profond J J
onrzs [ A0t : )
GPA741 Z}IIisct)ﬁgnes de commande des 3
GPA745 |Introduction a l'avionique S S
GPA755 |Cellules de production robotisée S S
GPA764 Tecllmologies numériques en ] ]

fabrication
GPA767 |Microsystémes J J
GPA771 |Mécatronique appliquée J J J J J
GPA772  |Conception de machines J J
GPA778 gggtrii(;ﬂrenes embarqués en ] ]
GPA782 |Hydrauligue et pneumatique J J
GPA783 i;;e;vrizztlement numérique en 3 S S ] S
pares (Rl de o :
J : Cours disponible de jour
S : Cours disponible de soir
I - Cours disponible en formule intensive 10/5/2026

L'Ecole se réserve un droit de modifier la planification sans préavis
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GPA788 anceptlon et {ntegratlon des ] ]
objets connectés
GPA791 |Projets spéciaux J J J J J
GPA793 Projet defin d ctudes en genie J Cours retiré | Cours retiré | Cours retiré¢ | Cours retiré
de la production automatisée
Gestion du personnel et relations
GPE450 industrielles JS JS JS JS JS
GSY 400 Methode‘:s quantitatives en génie 3 3 S ] 3
des systemes
GSY500 |Maitrise statistique des procédés J J J J J
Activité préparatoire au projet de
GSY792 fin d’études en GSYS J S S S S
GSY793 Projet dg fin d’études en génie 3 3 ] 3
des systémes
GTS501  |Ingénierie des systémes humains J J
GTS502 Rlsqueérsecteur. sante: sources et S S
techn d'évaluation
Technologies de la santé¢,
GTS503 normes et homol ogation J J
GTS504 Irrltroducqon a l'ingénierie de la 3 ]
réadaptation
GTS601  |Principes de 1'imagerie médicale J J
GTSE02 Conce\:p‘uon d'orthéses et de 3 J
protheses
GTS610 Modehsa‘qon ?t traitement des 3 J
signaux biomédicaux
GTS615  |Instrumentation biomédicale J
J : Cours disponible de jour
S : Cours disponible de soir
I - Cours disponible en formule intensive 10/5/2026

L'Ecole se réserve un droit de modifier la planification sans préavis
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GTS620 B19mater1aux pour dispositifs ] 3
médicaux

GTS640  |Dossier électronique de santé J J

INF155 Introduction a la programmation J J S J J

ING150 [Statique et dynamique JS JS JS JS JS

ING160 Thermpdynamique et mécanique IS IS IS IS IS
desfluides

ING500 Outils' _de Sléyeloppement durable 3 3 S ] 3
pour l'ingénieur

LRC105 |How to changethe World
Leadership et responsabilité

LRC600 collective J J J J

MAT144 IntrOflqctlon aux mathématiques S 1S 1JS 1S 1S
du génie (hors prog.)

MAT145 |[Calcul différentiel et intégral JS JS JS JS JS

MAT265 |Equations différentielles JS JS JS JS JS

MAT350 [Probabilités et statistiques JS JS JS JS JS
Algebre linéaire et géométrie de

MAT472 l'espace JS JS JS JS JS

Cours retiré [Cours retiré [Cours retiré [Cours retiré [Cours retiré

PEP110 Encadrement de la profession et | (Remplacé | (Remplacé | (Remplacé | (Remplacé | (Remplacé

¢thique professionnelle par par par par par
ETH310) | ETH310) | ETH310) | ETH310) | ETH310)

PHY 144 Iqtrpductlon a la physique du IS S IS S S
génie (hors programme)

PHY332 |Electricité et magnétisme JS JS JS JS JS

J : Cours disponible de jour

S : Cours disponible de soir

| : Cours disponible en formule intensive 10/5/2026

L'Ecole se réserve un droit de modifier la planification sans préavis




A26 H27 E27 A27 H28
PHY335 [Physique desondes JS JS JS JS JS
pREO11  |PéVeloppement professionnel et | 5g 35 NS IS IS
initiation a la santé et sécurité
TIN503 En\{lrr(?nnement, technologie et IS IS 1S IS IS
societe
TIN504 Santé, technologie et société S J
J : Cours disponible de jour
S : Cours disponible de soir
10/5/2026

| : Cours disponible en formule intensive

L'Ecole se réserve un droit de modifier la planification sans préavis




